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Typy planovanych trajektorii
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Explicitna trajektoria

«al  ® Jednoduchsi typ
riadenia

" clelom e sledovat
predpisanu cestu

" segmentovanie
" priame useky
" kruhové useky
" vyhody
" nevyhody

Katedra kybernetiky a umelej inteligencie FEI, TU v Kosiciach — e



Hybridny systém

| m HS()(,L,XO,I,f,T)
" Spojity
* diskrétna abstrakcia

" ekvivalentnost podla
dosiahnutelnosti

" bisimilarita
e ',podmier_lka
l I\ " planovanie pohybu
— " navrh spojitych
; : ; °  trajektori
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Princip riadenia pohybu HS

" triangularne oblasti
" high level trajektoria
" 9-10-14-15-16-5-4
" typy oblasti
" Startovacia
" clelova
" medzilahlé

" rychlostne
vektorové polia
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Rychlostné vektorové pole

" vektorove po
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Ay " geometria oblasti
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" pouzitie linearnych
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Navrh rychlostného vektorového pola (1)
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Navrh rychlostného vektorového pola (2)

" nie je transfer von z oblasti
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Netriangularne oblasti
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