Evolucné algoritmy: riesenie tiloh
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Obr. 1.3: Modifikacia vhodnosti pri malej (vlavo) a velkej hodnote (vpravo)
polomera oblasti.

klesé pravdepodobnost najdenia rieSenia zviazaného s tymto extrémom) ale
zéroveii aj k posunu polohy tohto extrému®. V pripade objavenia riesenia,
reprezentovaného takto posunutym extrémom, je potrebné korigovat toto
najdené rieSenie — pomocou horolezeckého algoritmu najst povodni polohu
posunutého extrému.

Neexistuje hodnota polomera oblasti, ktord by bola vSeobecne pouzi-
telna, je ju potrebné nastavit pre kazdy individualny pripad. Pre nastavenie
horného odhadu je mozné pouzit rovnaky postup ako pre horny odhad po-
lomera zdielania (kap. 1.1.1).

1.3 Porovnanie metdd pre paralelné hladanie via-
cerych rieseni

Pre empirické porovnanie popisovanych metdd pre paralelné hladanie via-
cerych rieSeni sme pouzili zndmu tlohu numerickej optimalizacie — hladanie
maxim multimodéalnej funkcie. V tlohe testovacej funkcie bola pouzitéa al-

6Situaciu zhorsuje prilis velka hodnota parametra o — preto pre potlacenie fiktivnych
extrémov nie je mozné jednoducho zvicsovat hodnotu tohto parametra.
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