Riesenie nestacionarnych tloh
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Obr. 3.5: Tvary funkcie f pre rdozne hodnoty u;, v; a ;.
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Evolucné algoritmy: riesenie tiloh
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Obr. 3.6: Vysledky pre testovaci algoritmus.

bitu (p, = 1/(12-4)),

0.5) a mutaciou zmeny

e deterministick(l plus stratégiu — nahradu populacie najlepsimi jedin-
cami zo zjednotenia pdévodnych jedincov populécie a vytvorenych po-

tomkov.

Struktira algoritmu umoziovala tento zakladny tvar rozsirovat o rozne me-
tédy pre sledovanie polohy rieSenia pri dynamickych zmenach funkcie vhod-

nosti.

Chovanie pouzitého testovacieho algoritmu (bez rozsireni) je znézornené

na obr. 3.6. Sledoval sa priebeh priemernej (®) a maximalnej (1) vhodnosti
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