Evolucné algoritmy: riesenie tiloh

kde ¢g(Z) reprezentuje pomocnu funkciu tvaru

n o p
g(%) =1+ 97;%211 (2.15)

Pri vsetkych realizovanych experimentoch kazda premennd bola sktimana
v intervale < 0,1 >.
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Obr. 2.4: Hranica oblasti (vlavo) a poloha Paretovej mnozZiny (vpravo).

Funkcia vhodnosti @5 je periodickd vzhladom na hodnotu premennej x1
a tym vlastne aj vzhladom na funkciu vhodnosti ®;. Toto je ilustrované na
obr. 2.4, ktory vizualizuje ¢ast priestoru vhodnosti. Lavéa strana zobrazuje
krivku ohrani¢ujicu oblast vyskytu jedincov (tie sa nachadzaji nad danou
krivkou, pod 1iou sa nenachadza ziadny jedinec). Vzhladom na potrebu mini-
malizovat obe parcidlne vhodnosti, Paretova mnozina mé tvar podla pravej
Casti obréazku. Je zrejmé, Ze globélne rieSenia vytvéaraju pif navzajom od-
delenych segmentov.

Ako testovacie prostredie bol pouzity jednoduchy tvar testovacieho al-
goritmu, ktory vyuzival nasledujtce prvky:

e Grayov binérny kéd pre reprezentaciu hodnot premennych (kazdé pre-
mennd bola reprezentovana pomocou 12 bitov),

e nihodnu inicializaciu populécie (o velkosti 50) jedincov,

e selekciu 50 rodi¢ov binarnym turnajom s ndhradou,
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Riesenie viackriterialnych tloh
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Obr. 2.5: Vysledky pre testovaci algoritmus.

e tvorbu potomkov dvojbodovym krizenim (p. = 0.5) a mutaciou zmeny
bitu (p,, = 1/12n),

e generac¢nu nahradu jedincov populacie novo vytvorenymi potomkami.

Struktira algoritmu umoziiovala tento zakladny tvar rozsirovat o rozne me-
tddy pre spracovanie viacerych vhodnosti. K dispozicii bol aj archiv pre 50
jedincov pouzitelny pre tie metédy, ktoré vyuzivaju externt populaciu.
Chovanie testovacieho algoritmu (pouzivajuceho agregovant vhodnost
reprezentovani nevazenou sumou oboch parcidlnych vhodnosti) je na obr. 2.5.
Sledoval sa priebeh po¢tu najdenych nedominovanych rieseni (vpravo hore)
a vzdialenosti najdenych nedominovanych rieseni k najblizsiemu ¢lenovi glo-
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