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Obr. 4.8: Vysledky pre metédu sekvenéného splitania ohraniceni (vlavo)
a viackriteridlnej optimalizacie (vpravo).
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Evolucné algoritmy: riesenie tiloh
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Obr. 4.9: Vysledky pre metdédu statickej penalizacie (vlavo) a dynamickej
penalizacie (vpravo).
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Riesenie tloh s ohrani¢eniami
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Obr. 4.10: Vysledky pre metédu Specidlneho dekodéra (vlavo) a opravnej
procedury (vpravo).
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Evolucné algoritmy: riesenie tiloh
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Obr. 4.11: Vysledky pre metédu operatorov zachovéavajucich ohranicenia
(vlavo) a hladania na hranici pripustnej oblasti (vpravo).
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