Evolucné algoritmy: riesenie tiloh
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Obr. 3.4: Vysledky pravdepodobnostného modelu aditivnej schémy bez po-
uzitia (vlavo) a s pouzitim operédtora nutenej mutacie (vpravo).

Pouzitie operatora nitenej mutacie je modelované nasledovnymi zme-
nami pravdepodobnosti vyskytu jednotlivych kombinécii:

p(vave) = p(vave) +0.5p(vava) + 0.5p(vavp) + 0.5p(vpup)

p(vpve) = p(vpve) + 0.5p(vava) + 0.5p(vave) + 0.5p(vpup)

p(vavp) = p(vavp) + 0.5p(vcve) + 0.5p(vcvp) + 0.5p(vpup) (3.17)
p(vvp) = p(vpvp) + 0.5p(vcve) + 0.5p(vevp) + 0.5p(vpvp) '
p(vava) = p(vavp) = p(vgvg) =0

p(vcve) = p(vcvp) = p(vpvp) =0

Zaradenie tohto operatora (vpravo na obrazku) ma dramaticky vplyv — ako
na rychlost reakcie a rychlost prechodového deja, tak aj na konvergenciu
hodnét vo vonkajSom prejave jedincov.

O nie¢o vSeobecnejsi pristup sa snazi [45]. Rovnako ako v predchédzaji-
com pripade, vonkajsi refazec pouziva bindrnu reprezentaciu. Vniatorné re-
tazce vSak maji moznost pouzit lubovolny pocet hodnot vy, ..., v,. Prevod
hodnét vnutornych refazcov na jeden z dvoch moznych vonkajsich prejavov
je realizovany prahovanim, pricom za vyjadrenie hodnoty v; sa povazuje j
(teda jej index). Ak sa stretntt dve hodnoty v; a v;, tak prahovanie je mozné
podla

prah(vi,vj) = { 0 rty<nt ! (3.18)
’ 1, 1+73>n+1
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