Evolucné algoritmy: riesenie tiloh
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Obr. 2.2: Tlustracia agregacie vhodnosti.

Nejaka konkrétna kombinédcia vah parcidlnych vhodnosti urcuje sklon
tychto priamok. Je zrejmé, Ze v situdcii na obrazku bod “a” reprezentuje
globalny extrém zatial ¢o bod “c” nie je extrémom. Pri inej kombinéacii vah
(sklone priamok) by mohla nastat opacna situdcia — bod “c” by bol global-
nym riesenim. Teda dochadza k nerovnosti medzi jednotlivymi rieSeniami
z Paretovej mnoziny.

NavyS$e, umiestnenie bodu “b” je také, ze pri lubovolnej kombinéacii vah
bude vzdy horsi ako niektory z jeho susedov a nikdy nebude globalnym ani
lokalnym extrémom. To znamena, Ze niektoré ¢asti Paretovej mnoziny tplne
stracaju sancu byt najdené ako rieSenie tlohy. Globélne rieSenie agregova-
ného problému je zaroven nedominovanym rieSenim poévodného viackriterial-
neho problému. Opacne to vsak neplati.

Aby sa zvysila Sanca najdenia viacerych rieSeni z Paretove] mnoziny
(tych, ktoré vobec maji Sancu byt najdené), je potrebné pouzit rézne kom-
binacie vah. Vahy je mozné nastavovat napriklad tak, aby platili vztahy:

0 <wi,wy,...,wy <1 wy+wy+...+w, =1 (2.8)

Takto nastavované kombinacie vah je mozné pouzif pri sérii evoluénych hla-
dani (kazdé z nich pouziva iba jednu fixovani kombinéaciu vah) alebo v ramci
jedného evolu¢ného hladania vo forme dynamickej vazenej agregacie parcial-
nych vhodnosti (vdhy sa menia poc¢as hladania medzi jednotlivymi genera-
ciami).
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